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Rizeni vykonu NPA R04 - uzivatelska prirucka

Plati pro verzi NPA R04: 2.15.beta5 - Vytvoreno: 2026-06-17 - Aktualizovano: 2026-08-04

Tento dokument vysvétluje, jak jednotka NPA RO4 fidi €¢inny wvykon vyrobny: jak se nastavuji
rozpadova mista, jak se zadavaji povely a omezeni a jak se ladi reguldtory. Na konci jsou
praktické priklady s grafy - vcetné presného doregulovani na procenta, rizeni ménicd s velkym
dopravnim zpozdénim a ukdzky, kdy reguldtor zacne kmitat.

Tato pfiru¢ka popisuje regulaci éinného vykonu (modul NRegulation2). Rizeni BESS, cos
¢ a jalového vykonu sem nepatfFi - maji samostatné dokumenty (BESS viz bess.md, cos
¢ a jalovy vykon samostatné).

Obsah

. Jak rizeni funguje (prehled)

. Nastaveni rozpadového mista
. Povely a omezeni

. Nastaveni regulatort

. Priklady s grafy

. Postup ladéni (cookbook)

oulh, WN -



bess.md

1. Jak Fizeni funguje (prehled)
Regula¢ni smycka bézi kazdych 500 ms (NRegulation2: :Loop). V kazdém kroku:

POVELY / OMEZENI ZPETNA VAZBA
- povel PO..P4 (DR) -> pomald méreni vykonu
- pretoky do DS -> rychla vyrobny
- spotové ceny, SoP |

| |

v |
[ Suma pozadovany vykon ] <----------- +

vyber prisnéjsi (rychld / pomald)
|
v
[ PI reguldator regl / reg2 ]
|
v
[ rozpad do mist podle priority 1
Spojitd: poSle presné %
Px: vybere nejvyssi stupen PO..P4
|
v
[ zarizeni / ménice ]
* Pozadovany vykon se pocitd ze dvou vétvi:
- pomaly - z povelu distribuce PO. .P4 (= PowerLimit v %),
- rychly - z omezeni pretoku do sité (povoleny pretok, SoP rezervovany vykon, spotové
ceny).
* Reguldtor pouzije tu pFisnéjsi vétev: je-li rychly pozadavek = pomaly, fidi rychly regulator
pFetoku (reg2), jinak pomaly reguldtor poveli (regl).
» Vysledné procento se rozdéli do rozpadovych mist podle priority a podle toho, zda misto umi
spojité fizeni nebo jen stupnové povely Px.

Rychla orientace v menu

Veskeré nastaveni se déld ve webovém rozhrani jednotky (horni menu). Kde co najdete:

Co nastavujete Cesta v menu

Vlastnosti mista, zpUsob fizeni, povely Px (lo_*) Rozpadova mista - klik na misto —» editace
SoP rezervovany vykon/prikon, Urovné PO--P4 (fs_ Nastaveni vyrobny

sopRsrvPwr, fs_rgPo..4)

Omezeni pretoku do sité (fs_flwRest..) Nastaveni vyrobny

Obchodni flexibilita - fajfky Akceptovat vzdalené rfizeni Nastaveni vyrobny
pro reg. 2636 / 2634 (fs_extPlcPrcAccept, fs_

extPlcKwAccept)

Obchodni flexibilita - fajfka pro reg. 3x44 mista (lo_ Rozpadova mista - editace
extPlcAccept) + souhrn fidicich funkci

Konstanty regulator( ¢inného vykonu (fs_regl/2 Nastaveni vyrobny - dole Nastaveni
k/i+/i-), spotové ceny (fs TarifPacLimit..) placenych funkci

Editovat hodnoty placenych funkci (véetné konstant regulatord) mdze jen Gcet s vys$sim
opravnénim; bézny uzivatel je vidi jen ke ¢teni.

2. Nastaveni rozpadového mista

Menu: Rozpadova mista — kliknéte na konkrétni misto - tlacitko editace.



2.1 Zakladni udaje

Pole Kli¢ Vyznam

Typ lo_typeDs regulaci ¢inného vykonu resi typy FVE,
MVE, KGJ, BPS, VTE, DA, HE (BESS,
TUV, AKU, Wallbox maiji vlastni fizenf)

Instalovany vykon lo_insPower Spickovy instalovany vykon [Wp] —
zadava uzivatel

Skutec¢ny ¢inny vykon (dopocitava se) jmenovity ¢inny vykon ménicd [W] =
soucet dd_Power zaFizeni v misté, jen
ke Cteni

Maximalni vykon mista pro regulaci = min(X dd Power, 1lo insPower) (kdyz je lo insPower
zadéan), jinak £ dd Power. Procenta se vzdy pocitaji z tohoto maxima.

Zména od verze 2.14 (2026-07-03). Driv se ,Skutecny &inny vykon” zadaval ru¢né
a ukladal do configu pod klicem lo_Power. Nynije to vlastnost zarizeni (dd_Power), vykon
mista je jejich soucet (NConfig: :GetLocationPower) a kli¢ Lo _Power se pfi nacteni configu
z rozpadovych mist maze.

2.1.1 Jmenovity vykon ménice (dd_Power)
Menu: Zaftizeni - klik na zafizeni - editace, pole Cinny vykon méniée [W].
Chové se stejné jako kapacita BESS (viz Rizeni BESS §5):

» bez fajfky ,,zadat ru¢né” (vychozi) — pole je jen ke ¢teni a pini se hodnotou z Modbusu;
nactena hodnota je vzdy vidét i v Detailu zafFizeni (Vykon menice nacten [W]).

* s fajfkou dd_PowerHand — hodnotu zadava uzivatel; nactena z Modbusu slouzi jen jako
informace. Odfajfkovanim se ulozena hodnota smaze, aby ji prfevzal Modbus.

Zapis do configu probéhne jen pFi zméné > 10 % (aby kolisani ¢teni neprepisovalo config pri kazdém
cyklu) a nikdy se nezapisuje nula ani neplatné ¢teni.

Odkud se hodnota ¢te u jednotlivych typd ménica:

Driver Zdroj hodnoty

GoodWe (goodwe, gw 15 50kw registr 35001 (Rate Power)

bess, gw_15 50kw_inverter)

Solax DataHub 1000 JInstalovany vykon [W]” hldseny DataHubem

Solax EMS1000 protokol registr jmenovitého vykonu nema — stitkovy soucet dle

typu skriné (fada TRENE), nebo u X3-AELIO nejvétsi vykon
hldseny EMS v registrech 104/105 (bé&zici maximum, neklesa pfi
deratingu); pouzity zdroj je vidét v Detailu zarizeni (od 2.15.beta4)

Solinteg (solinteg) registr 10070 (/nverter Rated Power) (od 2.15.beta7); nékteré FW
ho nepodporuji a vraci OXFFFFFFFF —» vykon se vezme z nazvu
modelu (napf. M2HT-50K-150 = 50 kW); pouzity zdroj je v Detailu
zafizeni (,Jmenovity vykon zdroj”, od 2.15.beta9)

Sinexcel (sinexcel) registr 53231 (Nominal online capacity - kapacita online modul@,
béZzici maximum, aby vykon neklesal pri vypadku modulu) (od
2.15.beta8)

SolarEdge Max Active Power

Sungrow Logger1000 Max. total nominal active power of array (vykon celého pole)

Sungrow Nominal active power

Deye Rated Power

Sermatec Stitkovy vykon podle modelu skfiné (30 / 60 / 120 kW, tabulka
v driveru)

extds (podrizené NPA/PLC) ¢inny vykon mista z registru 40070 + 200-n
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Ostatni drivery (napr. GRES, SMA) jmenovity vykon nehldsi — u nich se zadava ru¢né. Kontrola configu
upozorni, kdyz ma vykonové zarizeni dd Power = 0 nebo kdyZ je soulet za regulované/BESS misto
nulovy (viz Konfigurace §Kontrola konfigurace).

2.2 Zpusob regulace zaFizeni (lo_regDev)

Toto je kliCové rozhodnuti podle toho, co zaFizeni v daném misté umi:

Volba Kli¢ Kdy pouzit

Spojita regulace Spojita Zarizeni umi prijmout libovolné % (ménice
FVE, KGJ s plynulym fizenim...). Regulator
posle pfesné procento.

Regulace povely Px Px Zarizeni neumi plynulé Fizeni - jen pevné
stupné (relé, prepinani odbocek, starsi ménice
reagujici jen na povelové Urovné). Regulator
vybere nejvyssi stupen, jehoz vykon
neprekroci pozadované %.

Bez regulace none Misto se nereguluje. Vypne se (0 %) jen pokud
je pozadovano < 100 %.

Px = ,jen pro zarizeni, ktera neumoznuji plynulé fizeni“.** Misto plynulého
procenta se pouzivd 5 pevnych stupnd P0..P4 (viz dale). Regulator nikdy
nenastavi procento ,,mezi” stupni - snizi se na nejblizsi nizSi nebo rovny** stupen,
aby nedoslo k prekroceni limitu.

Volba se nabizi jen u mist typu FVE, MVE, KGJ, BPS, VTE, DA, HE - tedy u téch, ktera regulator radi do
skupin podle priority. U mist typu BESS se nezobrazuje: zplQsob fizeni baterii ur¢uje regulace BESS
(nabijeci/vybijeci limity, peak shaving), ne lo_regDev.

2.3 Mapovani povell Px na procenta (lo_rgP0..lo_rgP4)

Distribuce posila povelové Grovné PO..P4. Pro kazdou Uroven se v misté nastavi, na kolik procent
vykonu se m& misto omezit:

Uroven Kli¢ Vyznam dle distributord (FVE/VTE)

PO lo_rgPo 0 % vcetné vnorené AKU (EG.D; v NPA volitelné galvanické odpojeni fs_
PwrDiscP0)

P1 lo rgP1 0 % (CEZ SPG000)

P2 lo_rgP2 30 % (ostatni zdroje KGJ/BPS/MVE: CEZ 50 %, EG.D 50 %)

P3 lo rgP3 60 % (ostatn{ zdroje: CEZ 75 %, EG.D 70 %)

P4 lo _rgP4 100 % - zakladni provozni stav, povel rusi pfedchozi omezeni

Globdlni vychozi hodnoty z tovarniho nastaveni se zobrazuji vedle (fs rgP0..fs rgP4).

Vychozi hodnoty dle smérnic distributori (od 2.15.beta9) JednatabulkaNConfig: :DsoDefaultLevels()
(nconfig.cpp) plati pro CEZ Distribuce, EG.D, PREdistribuce (PN KA 508 neni vefejna) i VSD. Chybé&jici

nebo prazdny kli¢ se doplni pri startu a pri kazdém ulozeni konfigurace (NConfig: : SeedDsoDefaults,

zdznam v logu); na strdnce Nastaveni vyrobny jsou hodnoty vidét jako placeholder a tlacitko Vychozi

dle distribuce je vyplIni do poli (ulozZit je nutné tlacitkem UloZit). Zaskrtavatka aktivace stupnt se

neméni - které stupné jsou povolené, uréuje smlouva o pfipojeni.
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Skupina Klice Vychozi hodnoty Zdroj

P fs rgPo..4 0/0/30/60/100 % CEzd_PI_0038
kap.4.1.2.1 +
VP _D; EG.D DRT
DECE v04 §3.2

Q (% 2Pi) fs_rgQLl, +37,5/+18,5/0/-18,5/-37,5% EG.D §2.8:
QL2, Q0, QC2, QL375 =
QC1 0,375-Pinst ind.,
QL185, QO (cos
¢ = 1), QC185,
QC375; £10 %
Cos @ fs_rgCoslLl1, 0,94/0,98/1,00/-0,98/—-0,94 ekvivalent Q
L2, 1, C2, C1 stupnd pfi P =

Pinst (cos(atan
0,375), cos(atan
0,185)); PPDS
2025 pril. 4
§9.2.1 vyzaduje
schopnost 0,90
ind.--0,90 kap.
nabijeni BESS fs BESSChl..4 0/25/50/100 % EG.D §4.2
a DOB/DSR v04:
IP1--IP4, IP4
zakladni stav

Znaménko v NPA: + induktivni (odbér Q z DS, zpozdény), — kapacitni (dodadvka Q do DS).
EG.D zapisuje induktivni hodnoty se zdpornym znaménkem - pfi prenosu hodnot ze smlouvy
zkontrolujte orientaci. Vybijeci stupné fs BESSdCh0..4 distributori nedefinuji, vychozi hodnoty se pro
né nedopliuji.

Zdroje: CEZ Distribuce PoZadavky na regulaci vyroben (CEZd_PlI_0038, Gdinnost 25. 5. 2022,
cezdistribuce.cz/file/edee/distribuce/provozni-instrukce-regulace.pdf), EG.D Podklady

pro dispecerské rizeni a chrénéni DECE 100--1000 kW v04 (egd.cz/../podklady-pro-dispecerske-
-rizeni-a-chraneni-dece-o0d-100kw-do-1000kw-v4 final.pdf), EG.D Podklady pro dispelerské

fizeni DOB a DSR od 250 kW v04, PPDS 2025 pfiloha 4 (cezdistribuce.cz/file/edee/distribuce/ppds/ppds-
-2025 priloha-4.pdf). TlaCitkem Nastavit u kazdého stupné Ize povel ru¢né otestovat
(setlocationlevelp). Pole Manualni nastaveni vykonu (lo rgGlobal, povel ,Px”) nastavi

misto ru¢né na zadané % (setlocationpower).

Zména procenta u praveé aktivniho stupné (v misté, v Nastaveni vyrobny nebo u zafizenf) se projevi
hned po uloZeni - novy povel z dispecinku neni potfeba. Ru¢né zadany vykon (Manualini nastaveni,
povel P_PROC) ulozeni neprepise (od 2.15.beta9).

Zaklad procent mista - instalovany / fyzicky vykon (lo pwrBase, od 2.15.betal7): Soupatko
nad sloupcem Nastaveni ,,P“ Rozpadového mista uréuje, z ¢eho se pocitaji procenta stupnt PO--P4
i Manualniho nastaveni Px mista (jedna spole¢nd funkce NState: :ProcMistaNaFyzicky):

lo_pwrBase Vyznam Povel na ménice

phys (vychozi, chybi = phys) % fyzického vykonu  beze zmény (dosavadni chovani)
= soucet dd_Power
méni¢l mista

inst % instalovaného % x lo_insPower / fyzicky, ofiznuto
vykonu mista (lo_ 0--100 %
insPower)

Bez vyplnéného lo insPower (nebo bez fyzického vykonu) se neprepocitava. Prepoclet se uplatni
u zafizeni (PozadovanyVykon, Device: :DsrStropPx) i v souhrnu mista (PozadovanyVykonLocation,



Prehled); v souhrnu fidicich funkci mista je u povelu doplnéno ,z instalovaného vykonu = X %
fyzického“. Netykd se stupnl Nastaveni vyrobny (globéalni povel jde pres Pl regulator), povell
nastavenych primo na zarizeni, vystupu Pl regulace ani stupnl BESS. Zkousky dle RfG nesou vlastni
zdklad u povelu (PowerLimitBase v state.cnf, viz zkousky- rfg.md); jakykoli jiny povel mista tento
kli¢ smaze.

2.4 Priorita vypinani (Lo_regPwrPriority)

KdyZ je nutné omezit vykon, mista se obsluhuji podle priority (0 = nejvyssi prednost zlstat v provozu):

v v 7 v

* Zapina se od nejnizsiho ¢isla, vypina se od nejvyssiho.

* Misto s nizS§im ¢islem priority dostane vykon dfiv a vypina se jako posledni.

* Misto s vy$Sim cislem se omezuje/vypina jako prvni.

» Mista se stejnou prioritou a stejnym lo regDev tvori skupinu regulovanou spolec¢né; spojitd
mista se v rdmci stejné priority rfadi za stupfové (Px).

2.5 Obchodni flexibilita - Fizeni ¢inného vykonu z externiho PLC

Menu: Nastaveni vyrobny - Obchodni flexibilita (globalni registry) a Rozpadova mista
- nastavit u mista - Obchodni flexibilita (registr mista)

Externi PLC (obchodnik, agregétor flexibility) zapisuje povely do Modbus serveru NPA (port 502 /
RTU slave). Do 2.15.betall existovala u mista volba Lo _regExtPLC (Neaktivni/v % /v kW) - zruSena,
nahrazena fajfkami Akceptovat vzdalené fizeni.

Registr Kli¢ ve stavu Fajfka (config) Vyznam
2636 DS _power value fs_extPlcPrcAccept globalni
omezeni
¢inného

vykonu [%] -
podfizuji se mu
vSechna
rozpadova
mista

2634 Power export limit (float, fs_ extPlcKwAccept dynamické

2 reg.) omezeni

rezervovaného
vykonu
vyrobny
(pretokl) [W];
»—" dodavka
do site, ,+“
odbér ze sité

3000 + 200:i + fs DS power valuev misté lo_extPlcAccept omezeni

44 (3044, 3244, ¢inného

3444, ..) vykonu i-tého
rozpadového
mista [%]; | =

poradi mista
v seznamu (od
0)

Pravidla:

* Fajfka chybi nebo true = akceptovat (vychozi). Bez fajfky se hodnota registru neuplatni
(chova se jako 100 %), zGstava ale ulozend a zobrazena - prepnuti fajfky plisobi okamzité bez
nového zapisu z PLC.

e Z hodnot 2636 a 3x44 plati pro misto nizsi (NState: :ExtPlcProcLocation).



+ Ze viech fidicich funkci ¢inného vykonu - Pl regulator vyrobny, povely DSR Px / PowerLimit
%. Klamp je v NState::0OmezMistoProc (spole¢né s limitem privodu mista 2.7), kterym
prochazi kazdy povel v NState: :PozadovanyVykon, PozadovanyVykonLocation i bypass ramp
Device: :DsrStropPx - pokles hodnoty z PLC se proto stahne rychle bez ohledu na rampy,
stejné jako povel Px.

e Ve skupinach regulace (GroupSetPower) se klamp uplatni uz pfi rozdélovani vykonu -
neodebrany vykon pretece na dalsi prioritni skupiny (jako u limitu privodu).

* BESS: omezuje i vybijeni (kladny povel, % jmenovitého vykonu); nabijeni bez vlivu.

* 2634 se neprepocitdva na %: je to dalsi kandidat povoleného pretoku v regulaci pretokd
(RegulacePodlePretoku), povoleny pretok = —hodnota registru (zapornd hodnota = smi
dodavat, kladnd = musi odebirat ze sité). Bere se prisnéjsi z SoP rezervovaného vykonu,
nastaveného pretoku, spotovych cen a této hodnoty.

* Hodnoty registr nemaji expiraci - po vypadku PLC plati posledni zapsana hodnota, dokud ji
PLC nezméni nebo se fajfka nevypne.

* Béhem zkousSek dle RfG (pevné PowerLimit mist) klamp plati také; pred zkouskou flexibilitu
pripadné vypnéte fajfkou.

Zobrazeni: Nastaveni vyrobny ukazuje aktualni hodnoty 2636 / 2634; editace mista ukazuje
hodnotu 3x44, obé globalni a souhrn Fidicich funkci mista (Pl requlator reg proc, povel DSR na

sV Vs

zvyraznéna. Pfehled v poli ,ModBus fizeni externim PLC" ukazuje kW, %z 2634 /2636, s pfiznakem
L(vyp.)" pri vypnuté fajfce.

2.6 Vypnuti ovladani zaFizeni (dd_ctrlEnable)

Menu: Detekce zafizeni -» nastavit u zarizeni - Ovladani zarizeni

Volba je u kazdeho ovladatelného zafizeni (ménic, BESS, podfizena NPA, modul s reléovymi vystupy).
Cisté méfici zarizeni (elektroméry) ji nemaiji.

Volba Kli¢ Vyznam

Povoleno chybi nebo true Vychozi stav. Zafizeni se Ucastni
regulace a NPA do néj zapisuje ridici
registry.

Vypnuto (jen ¢teni) false Zarizeni je vyfazeno z regulace a NPA

do néj nezapiSe zadny registr.

Co ,vypnuto” znamena v béhu:

* PozadovanyVykon() i PozadovanyVykonBESS () vrati NaN, takze zafizeni nedostane povel,;

» vSechny zdpisy zafizeni jsou zablokovany spole¢né v DeviceModbus: :WriteReg* - tedy i cos
@, jalovy vykon, start/stop, prepinani rezimd a reléové vystupy, ne jen ¢inny vykon;

* u BESS zafizeni navic vypadne z rozdélovani spole¢ného povelu mezi baterie (BessSharePower),
aby o svUj podil neubiralo ostatnim;

* méreni bézi dal - hodnoty se Ctou, ukladaji do stavu, zobrazuji a posilaji na Modbus i do
dalkového logu. Vypnuti se tyka vyhradné zapisa.

Stav se vypisuje v detailu zafizeni (,,Ovlddani vypnuto - zafizeni je jen ke ¢teni...”) a v méfeni jako
polozka ovladani.

Typické pouziti: ménic v servisu, zafizeni fizené cizim systémem, nebo docasné vyrazeni jednoho
kusu z regulace bez mazani z konfigurace.

2.7 Maximalni vykon z rozpadového mista (Lo_maxOutPwrEn, 1o_maxOutPower)

Menu: Rozpadova mista —» nastavit u mista - Max. vykon z rozpadového mista



Omezeni vykonu tekouciho ven z rozpadového mista - typicky kvili poddimenzovanému kabelovému
privodu do budovy. Zaddva se v kW + zapinaci fajfka (vychozi vypnuto); v konfiguraci se hodnota
uklddd ve W (Lo_maxOutPower, jako 1o _insPower).

Sémantika:

* Vystup mista se méfri DS elektromérem mista (zafizeni s dd_meas="DS" v misté, kladné =
vystup z mista). Zdroje v misté smi dal kryt vlastni spotfebu mista - omezuje se jen to, co
tece ven: povolend vyroba = aktudlni vyroba + (limit — méreny vystup). Strop se prepocitava
kazdy tick regulace (500 ms); dold okamzité (ochrana kabeldze), nahoru omezené (NR_MAXOUT _
UP_PROC TICK, tlumeni - méfeni se opozduje za povelem). Limit je suma tfi fazi, per-fazové se
neresi.

* Bez DS méreni v misté neni zpétnd vazba - limit se uplatni staticky na vyrobu (vlastni
spotreba mista se nekryje) a konfigurace hlasi varovani. Na sitich, kde jsou jako DS oznacené
samotné ménice (vystup = vyroba), vyjde totéz statické chovani - neoznacujte ale elektromér i
meénice zaroven (GetDSFloat by scital oboji).

* Ostatni mista nejsou dotc¢ena: neodebrany vykon zlstava v rozpoctu vyrobny a pretece na
dalsi prioritni skupiny (stejné chovéni jako override fs DS power value). Uvnitf jedné skupiny
(stejna priorita) se uSetfeny vykon nedéli - pretece az do dalsi skupiny.

+ Limit prezije i povely DR/Modbus (Px, PowerLimit per-zafizeni i per-misto) a mista ,Bez
regulace” (Lo_regDev="none") - je zapojen jako klamp v NState: :PozadovanyVykon a zrcadli
se do bypassu ramp (DsrStropPx), takze pokles stropu se stdhne rychle bez ohledu na rampy.

 BESS v omezeném misté: vybijeni (kladny povel) omezuje strop vystupu. Nabijeni (zaporny
povel) omezuje tentyz limit v opacném sméru - odbér z objektu do mista pres stejny privod:
povolené nabijeni = aktudIni nabijeni BESS + (limit — méreny odbér). Strop nabijeni se publikuje
jako maxin_cap proc [% jmenovitého vykonu BESS mista] (uniformni procento na vsech BESS
mista da v souctu presné povoleny vykon), stejné tlumeni jako u vystupu (doll okamzité, nahoru
NR MAXOUT UP PROC TICK). Bez DS mérfeni staticky na hodnotu limitu; bez BESS v misté se
nepublikuje. Ostatni zatéze (wallbox, TUV, ...) limit nefidi. Pokles stropu nabijeni spousti bypass
rampy nabijeni (dd rampChIgnDsr) stejné jako povel Chx. Plati i pro mista typu BESS (mimo
prioritni skupiny).

» Aktualni strop je vidét v ladicim vypisu Regulace2 (fadek maxout ..) a v Zivém stavu mista jako
maxout cap proc [%].

3. Povely a omezeni

Menu: Nastaveni vyrobny (spotové ceny jsou dole v Nastaveni placenych funkcr).
Zdroje pozadovaného vykonu:

3.0 SoP - Celkovy instalovany vykon

Pole Kli¢ Vyznam
SoP - Celkovy instalovany fs_sopTotalPwr celkovy instalovany vykon vyrobny dle
vykon Smlouvy o pfipojeni [W] - jen ke ¢teni,

dopocitava se automaticky

Jak se hodnota pocita nyni: pole je v menu zablokované (disabled) a nezadava se rucné.
Hodnota se dopocitdva v C++ a neuklddd jako soucet ,Instalovany vykon” (lo_insPower)
vsech rozpadovych mist (s fallbackem na skutecny ¢inny vykon mista, tj. Z dd Power, pokud je
lo insPower = 0).

Zména od verze 2.13.betal8 (2026-06-11). Dfive Slo o ru¢né editovatelnou
polozku: uzivatel zadaval celkovy instalovany vykon do pole a hodnota se ukladala do
configu pod klicem fs sopTotalPwr. Regulace ji ale nikdy necetla - pro vypocty vzdy



pouzivala GetInstalovanyVykon() (soucCet lo insPower), takze ru¢né zadand hodnota
mohla byt s realitou nekonzistentni. Od betal8 je pole jen ke &teni a uklddany kli¢ fs
sopTotalPwr se navic pFi nac¢teni configu z configu maze (hodnota se vzdy dopocitd),
aby v ném nezlstavala zastarala ru¢né zadana data.

3.1 Povely distribuéniho dispecinku (DR)

Povel chodi z dispecinku po sbérnici/Modbusu, v menu se nezadava. Mapovani Urovni na % se
nastavuje u jednotlivych mist (viz 2.3).

* Povel PO..P4 - PowerLimit v % —» pomaly pozadovany vykon = PowerLimit% x instalovany
vykon.

* Mapovani Urovné na % resi kazdé misto pres lo_rgPo0..4 (viz 2.3).

e PowerLimit je kopie procenta aktivniho stupné; po kazdém ulozeni konfigurace se prepocita
z aktudlni hodnoty, takze Uprava fs rgP* / lo rgP* / dd regPwrP* zabere okamzité (od
2.15.beta9).

3.2 Omezeni pretoku do sité

Menu: Nastaveni vyrobny - Nastaveni hodnot omezeni ¢inného vykonu vyrobny a SoP.

Pole Kli¢ Vyznam

Systémové fizeni pretokd fs_flwRestsw zapnuti regulace pretoku (true/false)

Povoleny pretok fs_flwRest maximalni dovoleny pretok do DS [W]

Celkovy rezervovany vykon fs_sopRsrvPwr smluvni maximum pretoku - nejvyssi

(SoP) priorita, aplikuje se vzdy (i pfi vypnutém
fs flwRestsw)

SoP jako Ysh prdmér (podle fs_sopRsrvPwrQ chybi nebo true = vychozi: SoP plati

NTP) pro étvrthodinovy primér pretoku (tak

méfi distributor). Z energie E_del TML
od zacatku c¢tvrthodiny (900 s od epochy
UTC) se pocita povoleny okamzity pretok
= (SoP/4 - 0,98 — vyvezeno) / zbyvajici
¢as (NQuarterLimit, NR_SOP_Q MARGIN);
mize docasné SoP prekrocit a klesé k 0
pfi vyCerpani. Po startu v bézici
¢tvrthodiné se do jeji prvni celé
Ctvrthodiny pocitd s okamzitym limitem;
bez energie E_del TML plati okamzity
limit. false = SoP jako okamzity limit
(chovani do 2.15.betall). Stav je vidét
v Nastaveni vyrobny u fajfky a ve vypisu
Regulace

Méreni fs_mRs fs_measPhase = regulace po fazich
(najde fazi s nejvétsim pretokem), jinak
podle sumy P

Ridici povel obchodnika / fs_contractCmd, fs_ rucni limit pretoku [W] (od 2.15.betal2):

dodavatele energie contractCmdPlimit plati s fajfkou; je-li pfifazen binarni vstup
s funkci Power _export setting, jen pfi
jeho hodnoté 1 (bez vstupu trvale).
Vystupni funkce Power export setting
= 1, kdyz limit pravé plati. Pfehled:
+Ridici povel obchodnika“ [kW]



Pole Kli¢ Vyznam

Ridici povel Distribuce fs_distCmd prijimat Modbus registr 2510 Power
export_reserved [W] (,—" dodavka, ,+*
odbér) jako dynamické omezeni pretoku
z dispecinku (chybi nebo true =
pfijimat); potvrzeni 2512 = 0 bez
pozadavku / 1 pfijat / 2 spIlnén. Hodnota
je v Nastaveni vyrobny jen ke ¢teni

Pretok = zdporna spotfeba na hlavnim elektroméru (TML). Regulator drzi pretok na/pod povolenou
hodnotou - rychla vétev.

Sledovani vyroby (bez skoku po mraku). Uplatni se jen v rychlé vétvi, a to jen kdyz pretok
opravdu omezuje, tj. pozadavek rychlé vétve je pod instalovanym vykonem (od 2.15.betal5; bez
omezeni strop jen brzdil vyrobu). Povel ménicl smi predbéhnout skutec¢nou vyrobu jen o rezervu
nabéhu 2 % jmenovitého vykonu za tick 0,5 s (4 %/s, NR_TRACK UP_PROC, bez konfigurace). Strop
se pocitd kazdy tick znovu ze skutec¢né vyroby (NRegulation2::VyrobniStrop), takze se pfi
mraku nescita: Pl se nevytodi na 100 % a po odkryti méni¢e nabihaji rfizené misto skoku = pretok.
ProtoZe se povel déli méni¢m rovnomeérné v %, strop se poclitd v % podle ménice s nejvyssim
pomérem: méni¢ na povelu (P = 95 % povelu, kritérium jako kompenzace vypadku ¢asti vyrobny,
KompenzacniRezerva) prispivd povelem, méni¢ pod povelem (mrak, vada) pomérem P/Pn;
k maximu se pricte rezerva a vysledek se vynasobi sou¢tem jmenovitych vykont. Slaby nebo vadny
meéni¢ tak nepriskrti zdravé (do 2.15.betal4d se scitaly W, strop daval prdmérny pomér a povel
kmital pilou, napf. 42 - 57 %). Strop se sluCuje s oknem ramp (NastavTrackOkno, integral nad
oknem se mrazi). Ladici vypis Regulace: fadek vyrobni strop (v€etné rozhodujictho ménice), stav
regulace/vyrobni strop [W], 0 = neaktivni.

Kde je retéz vidét. Zilozka webu Tok energie (tok energie.html, od 2.15.betal5) kresli toky
sit -» objekt - vlastni spotfeba objektu / rozpadova mista - zafizeni a pod tim prdchod regulaci:
kandidaty povoleného pretoku (vitéz zvyraznén), povel distribuce, aktivni vétev, vystup PI, vyrobni
strop, strop distribuce + kompenzaci, skupiny a omezeni mist, BESS a cos ¢. Nahore souhrn, co pravé
omezuje (NRegulation2::TokJson, pole omezuje), a zafizeni s rampou, nepotvrzenym povelem nebo
trvalym deficitem.

Stav povoleného pretoku. Vysledek RegulacePodlePretoku (nejprisnéjsi z nastaveni vyrobny,
spotovych cen, SoP, PLC 2634, povelu obchodnika a DSR 2510) se publikuje jako regulace/pretok
povoleny [W, + = smi doddvat; pfi regulaci po fazich limit na fazi], null = pretoky se nereguluji. Graf
TML (ikona u fadku TML v Prehledu) ho kresli jako nastaveny vykon = —pretok v konvenci TML (+
= odbér), spolu s celkovou vyrobou (GetPositiveVal("DS", "P") = mAktualniVykonElektrarny)
a vlastni spotrebou (vyroba + P TML = mVlastniSpotreba), obé aktudlniiz energiiza 1/4 h (NHistory,
kli¢ VYR).

Nulovy pretok a maximum vyroby. Pfi fs flwRest = 0 je cil regulace presné vlastni spotfeba,
takze kazdé kolisani zatéze je z poloviny pretok a odbér nikdy drivéjsi prfetok ,,neodecte” (elektromér
pocitd dodavku a odbér zvlast). Co pomaha: sledovani vyroby vyse (zadny skok po mraku), rampy
zarizeni (nahoru pomalu, dold bypass), konstanty fs reg2 podle zpozdéni smycky (bess.md
4.7) a pripadné maly zdporny povoleny pretok (rezerva do odbéru) Umérny kolisdni spotreby.
Ctvrthodinovy prdmér SoP pfi nule nic nekompenzuje.

BESS a nulovy pretok. Ve vyrobné s fs flwRest = 0 rychlad vétev omezi stfidace dfiv, nez se
prebytek stihne ulozit do baterie - rezim , Nabijeci limit pretokd“ (bess.md 2.1) totiz ¢eka na pretok,
ktery nikdy nenastane. Pro tyto vyrobny slouzi rezim ,,Pfednostni nabijeni BESS z omezené
vyroby (saldo)“ (fs saldoBESS, od 2.15.beta9): kdyz rychl& vétev drzi povel skupin FVE pod 98 %
(a nejde jen o ofez vyrobnim stropem - mrak, vadny ménic), baterie po rampé (fs_saldoBESSRamp,
vychozi 120 s na 0-»100 %) zvySuje nabijeni, tim roste vlastni spotfeba a regulator pretoku sam povoli
stridac¢@im vic. Strop FVE se nezvedad, pretok do sité nevznikd. Podrobné bess.md 2.2.

10


bess.md

3.3 Spotové ceny

Menu: Nastaveni vyrobny - Nastaveni placenych funkci (SPOT ceny).

Pole Kli¢ Vyznam

Tarifni limit fs TarifPacLimit zapnuti fizeni podle spotovych cen
Cena nakupu (distribuce) fs TarifPacLimitRate [KE/MWh]

Cena prodeje (obchodnik) fs TarifRedemptionPacLimitRate [KE/MWh]

Regulovat na fs _TarifPacLimitValue cilovy pretok pri nevyhodné cené

Pri nevyhodné vykupni cené se pretok omezi (nebo se pfri zdpornych cendch vykon stdhne na 0 -
Jvyplati se i marit”). Bere se vzdy prisnéjsi z nastaveného pretoku a pretoku podle cen.

3.4 Rampy - gradient zmény ¢inného vykonu

Menu: Zarizeni - nastavit (u zdroje / BESS), nebo ramecek Hromadné nastaveni ramp
pod seznamem zarizeni.

Rampa omezuje, jak rychle se smi ménit povel ¢inného vykonu poslany do zafizeni (predpis PPDS
na gradient zmény vykonu). Zadava se jako x % za y min jmenovitého vykonu zafizeni (dd_Power)
a zapina se fajfkou; bez fajfky je zména bez omezeni.

Polozka Klice Plati pro
Gradient zvySovani / snizovani{ dd_rampUp{Pct,Min,En}, zdroje (ménice FVE, KGJ...)
¢inného vykonu zdroj dd_rampDn{Pct,Min,En}

Ignorovat rampy jen pro povely dd _rampIgnDsr zdroje
Px z DSR

Gradient zvySovani / snizovdni - dd_rampDchUp{..}, dd_ BESS
BESS vybijeni rampDchDn{...}

Ignorovat rampy jen pro povely dd_rampDchIgnDsr BESS
Dchx z DSR

Gradient zvySovani / snizovani - dd_rampChUp{..}, dd_ BESS
BESS nabijeni rampChDn{...}

Ignorovat rampy jen pro povely  dd rampChIgnDsr BESS
Chx z DSR

Jak to funguje:

Rampa sedi az za reguldatorem - Pl regulator pocitd cil stejné jako dosud, driver dostane
hodnotu, ktera se k cili blizi nastavenou rychlosti. V detailu zarizeni je stav vidét v radku Rampa
zdroje / Rampa BESS (cil .. %, povel .. %).

Aby se regulator pri pomalé rampé ,nevytodil” a po jejim dojeti neprestrelil, sleduje Pl rampu
(tracking anti-windup): smi ji pfedb&hnout nejvys o 2 % instalovaného vykonu. V debug vypisu
Regulace? je to radek tracking okno PI .... Bez aktivnhich ramp se nic neméni.

Po startu NPA (nebo po obnoveni povelu) rampa startuje z aktualné méreného vykonu, takze
povel neskodi.

U BESS je + vybijeni a — nabfijeni. Pfechod pres nulu se déli: nejdriv sniZzovani jednoho rezimu
k nule, potom zvysSovani druhého - kazdé svou rychlosti.

Ignorovat rampy jen pro povely z DSR: kdyZ pfijde z dispecinku povel k omezeni (pokles
stupné Px, resp. Dchx / Chx), provede se snizeni bez rampy, tj. stavajici maximalni rychlosti Pl
requlatoru. Ostatni zmény (pretok, spotové ceny, navrat nahoru) rampé podléhaji dal. Vychozi
stav: bez fajfky - rampy plati i pro povely z DSR.

Hromadné nastaveni ramp zapiSe stejné hodnoty do vSech zdrojl (polozky zdrojd) a vSech
BESS (polozky BESS). Nad formuldfem je informace, zda maji vSechna zafizeni stejné nastaveni,
nebo upozornéni rizné nastaveni na zafizenich (s vyctem, ktera se lisi).
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Pomald rampa prodluzuje reakci na pretok: po dobu sjizdéni vykonu trva vyssi dodavka do
sité. Pro mista s tvrdym limitem pretoku zvazte rampu snizovani vypnout nebo nastavit
rychlejsi nez rampu zvySovani.

Jalovy vykon / cos ¢ a BESS maji vlastni regulatory (reg3, reg4) a jsou popsany
v samostatnych dokumentech (BESS viz bess.md). V této pfirucce je nefesSime.

3.5 Aktualni povel ve stavu (akt_proc) - co se uklada a odesila

Sloupec Aktudlné [%] v Prehledu (Rozpadovd mista, Ménice, BESS) se uklddd do Zivého stavu
(NState: :mM) kazdého rozpadového mista a kazdého ovladatelného zafizeni, takze je i v datech
odesilanych do cloudu (m[<uuid>], viz interfaces.md §7) a v diagnostice (Info —» Kopirovat
diagnostiku). Regulace pocita povel po fazich, proto se ukldda vektor i prepocteny skalar:

Kli¢ Kde Vyznam

pozadovane proc, misto vystup regulace pro misto (skalar + faze

pozadovane proc 1..3 L1..L3) pred povely DR / Modbus
(PowerLimit, stupen Px)

akt proc, akt proc 1..3 misto vysledny povel mista = hodnota

v Prehledu (vCetné PowerLimit / stupné
Px); fdze = tvar z regulace preskalovany
na skalar

akt proc, akt proc 1..3 zdroj (pwr) povel skutec¢né posilany do ménice po
rampé; ménic s jednim setpointem
dostane akt proc, faze nesou tvar, ktery
chce regulace

akt _proc_bess, akt proc_ BESS (bess) povel BESS po rampé, + vybijeni/ —

bess 1..3 nabfijeni; fdze pfimo z regulace BESS
(napf. rezim saldo); hybridni méni¢ (FVE +
baterie) ma oba klice

<kli¢> timed misto i zafizenf{ {max_v, max_t, min v, min t} -
extrémy s ¢asem (UTC) od posledniho
odeslani do cloudu, stejné jakou P, I, ...

Konvence: faze jsou v % jmenovitého vykonu faze (tfetina dd Power, resp. vykonu mista),
vyvazeny povel 60 % = 60 / 60 / 60; skalar je primér fazi. Bez povelu (vypnuté ovladani dd
ctrlEnable, chybéjici regulace) se klice odstrani; u zafizeni zmizi i pfi vypadku komunikace (stav
se maze). KGJ Tedom se Fidi stupném, ne procenty, klice nema. Detail zafizeni ukazuje cil requlace
a posilany povel v fadku Pozadovany vykon (cil regulace).

4. Nastaveni regulatoru

Menu: Nastaveni vyrobny — dole Nastaveni placenych funkci - tabulka Nastaveni
reguldtoru. Konstanty maji u sebe napovédu (najetim mysi na pole). Editace jen pro Ucet
s vysSim opravnénim.
Cinny vykon Fidi dva Pl regulatory (daléi dva - reg3 pro cos ¢ a reg4 pro BESS - maji samostatné
dokumenty):

# Nazev v Ul Klice Co reguluje

1 Regulator pro povely Px z DR fs regl k, fs_ pomaléa regulace podle povell
regl i+, fs regl  distribuce
i-
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# Nazev v Ul Klice Co reguluje

2 Regulator pro pretoky do DS fs _reg2 k, fs_ rychla regulace pretoku
reg2 i+, fs reg2
i-

4.1 Vyznam konstant
Kazdy regulator ma tri konstanty:

¢ k - proporcionalni konstanta (P). Plsobi okamzité iimérné regulac¢ni odchylce.
- k = 0 - P slozka vyFrazena; odchylku koriguje jen integracni slozka (nad rdmec stale
pfitomné dopredné vazby na zadanou hodnotu, viz 4.2). Vychozi stav.
- Malé k (fadoveé 0,001--0,01) uz ma silny vliv (odchylka je ve wattech, tj. velka cisla).
- Prilis velké k - prekmity az nestabilita.
e i+ - integracni konstanta pro stoupani (odchylka > 0, tj. méreni je pod zadanou hodnotou
- vykon roste).
* i- - integracni konstanta pro klesani (odchylka < 0, tj. méreni je nad zadanou hodnotou -
vykon klesa).
- Integracni konstanta je €asova konstanta: ¢im mensi dCislo, tim rychlejsi priblizovani
(jednotky = velmi rychlé, ale hrozi prekmit; desitky = pomalé a stabilni).
- 1 = 0 - integracdni slozka vyfazena a integrator vynulovan.

Asymetrie i+ # i- umozfiuje napf. rychle stahnout pretok a pomalu najizdét zpét.
Vychozi regulator pretokl ma i- = 5 (rychly pokles) a i+ = 20 (pomaly nardst).
4.2 Vzorec regulatoru

Regulatory bézi v kazdém kroku (0,5 s). Regulace ¢inného vykonu (regl, reg2) ma tvar s dopfednou
vazbou (vystup startuje na zadané hodnoté a PI ji jen koriguje):

odchylka = z4dand - mérena
integrator += odchylka / i+ (kdyz odchylka > 0)
integrator += odchylka / i- (kdyz odchylka < 0)

vystup = zadana + (Zz&dand / y max) * ( k * odchylka + integrator )
y_max = maximalni vykon na fazi (instalovany vykon / 3).
Dllezité vlastnosti:

 Integrator odstrani trvalou odchylku - akumuluje se, dokud méreni # zadana hodnota. Proto
i pfi k = 0 regulator dojede presné na cilovou hodnotu (prfesné doregulovéni).

* PFi i+ = i- = 0 je integrace vyrazena, takze vystup = Zadana - na vystup jde pfFimo procento
z povelu a odchylka se vubec nedoreguluje (okamzity povel, viz 5.1 B).

e Pfi zadana = 0 (vypnutd regulace) a pfi nulovém méreni se integrator resetuje (jinak by
~nafoukl” a po zapnuti zp@sobil prekmit).

» Anti-windup: pfi saturaci vystupu (na y min/y max) se integrator po fazich zmrazi.

5. Priklady s grafy

Grafy jsou ilustra&ni (perioda kroku 0,5 s). Zddana hodnota = 60 %, misto se rozbiha z 0.

5.1 Pfesné doregulovani vs. okamzity povel

Podle nastaveni integra¢nich konstant se regulator chova dvéma zcela odlisnymi zpasoby. Rozdil
je vtom, zda se vubec Fesi odchylka mezi zddanou a skute¢né namérenou hodnotou.
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A) Presné doregulovani (zpétnovazebni) Regulator sleduje odchylku a integracni slozkou ji
postupné vynuluje - skute¢né naméreny vykon presné dojede na zddané procento (dorovna i ztraty,
derating, nepresnost ménicl). Je o néco pomalejsi, protoZze musi doregulovat.

fs_regl k
fs regl i+
fs regl i-

0 (P vyfrazeno)
20 (doregulovani nahoru)
20 (doregulovani dold)

vykon [%]
100|
80|
60 ...t <- zadana 60 % (mérena DOJEDE presné)
40|
20| -
o] .- c¢as ->
0 2 4 6 8 10 12 14 16 [s]
integrator dorovnad odchylku, méfend se ustdli PRESNE na 60 %

B) Okamzity povel (rychly, bez doregulovani odchylky) Vyrad i integracni slozku (vSe na 0).
Pak k-odchylka + integrator = 0 a podle vzorce plati vystup = zadana. Na vystup se v prvnim
kroku ihned pfepise procento z povelu a drzi - odchylka se vibec nefesi (24dné zpétna vazba).
Nejrychlejsi mozna reakce, ale skute¢né namérena hodnota se nedoreguluje (zlstane, jaka vyjde).

fs regl k =0 (P vyrazeno)
fs regl i+ = 0 (integrace vyrazena)
fs regl i- = 0 (integrace vyrazena)

vykon [%]

60| <- vystup = povel 60 % (ihned, drzi)
55| ........ <- skutecna ~55 %, NEdoreguluje se
30|

0| . c¢as ->

0 0,5 2 4 6 8 10 12 [s]
v 1. kroku (0,5 s) se na vystup zapiSe 60 % z povelu a drzi;
pripadna odchylka (zde 5 %) se nekoriguje

Shrnuti: i+/i- > 0 » presné doregulovani (mérend dojede na cil, pomalejsi); i+ =
i- = 0 » okamzity povel (na vystup se ihned zapiSe % z povelu, odchylka se neresi).
Proporciondlni k nech v obou pfipadech na 0.

5.2 Ménice s velkym dopravnim zpozdénim

Problém: méni¢ na zménu zaddané hodnoty zareaguje az za nékolik sekund (dopravni zpozdéni /
mrtvé doba). Agresivni reguldtor ,nevidi” efekt svého zdsahu, prida jesté vic - a prestreli.

Reseni: regulator zpomalit - integracni konstanta musi byt vyrazné vétsi neZ dopravni zpozdéni.
P slozku drzet na nule:

fs reg2 k = 0 (z4dné okamzité skoky)
fs reg2 i+ = 40 (pomalé, opatrné najizdéni)
fs reg2 i- = 30
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SPATNE - rychly reguldtor (i+ = 3) na ménidi se zpozdénim 3 s:
vykon [%]

90| /\ /\

75| / \ / \ /\

60|..../....\..../ o\ /N <- zadana 60 % (prekmity)
45| / \ / \ / \

30| 7/ \/ \/ \

0] / c¢as ->

SPRAVNE - pomaly regulator (i+ = 40) na stejném ménici:
vykon [%]

60 ....cvvntn <- zadand 60 % (hladké)
45| L
30| L
15| .
0] _.' cas ->

© 2 4 6 8 10 12 14 [s]

Pravidlo: ¢im vétsi dopravni zpozdéni ménice, tim vétsi i+/i- (pomalejsi regulator).
Orientacné volte integrac¢ni konstantu nékolikanadsobek mrtvé doby.

5.3 Co se stane pii kmitani (Spatné parametry)

Kdyz je k prilis velké nebo i pfilis malé vzhledem k dynamice soustavy (a zpozdéni), regulator se
dostane do trvalého kmitdni az nestability:

fs reg2 k = 0,05 <- prilis velké
fs reg2 i+ = 2 <- prilis rychlé

vykon [%]
100 /\ /\ /\ /\
80| / \ / \ / \ / \
60]../....\..../....\.../ oo\ /oo \L <~ Zadand 60 %
40| / \ 7/ \ / \ / \
20|/ \/ \/ \/ \

0] c¢as ->

0 2 4 6 8 10 12 14 16 [s]

amplituda neklesd -> systém NEDOJEDE, kmitd kolem zadané

Projevy kmitani: vykon i pretok ,pendluji”, ménice prepinaji nahoru/doll, na elektroméru oscilace.
Naprava:

1. Sniz k (idedIné na 0).
2. Zvétsi i+/i- (zpomaleni integrace).
3. Pokud kmitani pretrvava, zkontroluj dopravni zpozdéni ménicl (viz 5.2).

Postupné tlumeni po opravé (k=0, i+ zvétsSeno z 2 na 25):
vykon [%]

75] /\
60|../7..\. _..... <- 7adand 60 % (kmit se utlumi)
45| / v
30|/
0] cdas ->

5.4 Asymetrie i+ / i- - rychlé stazeni pretoku, pomaly nabéh

Pro regulaci pretoku se hodi rychle stahnout vykon (bezpecnost - neprekrodit limit) a pomalu
najizdét zpét (klid sité):
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fs reg2 k
fs reg2 i+

0
20  (pomaly nérist)

fs reg2 i- =5 (rychly pokles)

vykon [%]

80| <- vyroba bézi

60 | \ <- PRETOK! rychlé stazeni (i- = 5)

40| \_

20| Peeee-- <- pomalé najizdéni (i+ = 20)
0] R cas ->
0 2 4 6 8 10 12 [s]

6. Postup ladéni (cookbook)

1.

2.

Zacni od tovarniho nastaveni - k = 0, integrace v desitkdch (regl i+ = 20, reg2 i+ = 20,
i- = 5). Tento stav je stabilni a dojede presné.

PriliS pomala reakce? Postupné zmensuj i+/i- (napf. 20 —» 10). Po kazdé zméné sleduj
prekmit.

Objevi se prekmit/kmitani? Vrat i zpét na vyssi hodnotu a/nebo nech k = 0. k zvySuj jen
vyjimecné a po malych krocich (0,001 - 0,005 - 0,01).

. Ménice reaguji se zpozdénim? Drz k = 0 a i nastav na nékolikanasobek mrtvé doby

(viz 5.2).

. PFetoky musi byt pfisné? Nastav i- (pokles) vyrazné mensi nez i+ (nardst) - viz 5.4.

Zarizeni neumi plynulé Fizeni? Pfepni misto na Lo _regDev = Px a vyplii Lo rgPo..4.

Situace k i+ i-
Pfesné doregulovéni (mérena dojede na cil) 0 20 20
Okamzity povel (ihned zapiSe %, neresi odchylku) 0 0 0
Rychlejsi doregulovani (svizné ménice) 0 8--12 8--12
Velké dopravni zpozdéni ménicd 0 30--60 30--60
Prisné pretoky (rychle doll, pomalu nahoru) 0 20 5

A Nestabilni (NEPOUZIVAT) =005 =2 =2

Zlaté pravidlo: pro presnost a stabilitu nech k = 0 a lad' jen integra¢nimi konstantami
i+/i-. Proporciondlni slozku priddvej jen, kdyz potrebujes rychlejsi okamzitou reakci a vis,
Ze soustava nema velké zpozdéni.

Zdrojové soubory

Céast Soubor / symbol

Hlavni smycka regulace nregulation2.cpp - NRegulation2::Loop()

PI regulator (¢inny vykon) npicontroller.cpp - updateParam()

Rozpad do mist, priorita, Px nregulation2.cpp - GetLocationPrioritySort(), GroupSetPower()
Povely distribuce / pretoky / nregulation2.cpp - RegulacePodleDistribuce(),

SoP / spotové ceny RegulacePodlePretoku(), RegulacePodleSpotCen()

Regulace BESS (rezimy nregulation2.cpp — BessRegulation(), GroupSetPower(); konstanty NR
1--5, saldo = 5, mira SALDO * v nregulation2.h

omezeni FVE

mPvCurtailProc)

Vychozi konstanty nregulation2.h - NR CONST[]

regulatord

Ul - nastaveni mista html/v2/location_edit.html
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Céast Soubor / symbol

Ul - nastaveni regulatort html/v2/factory settings edit paid features.html
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